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SCHIMBUL DE DATE

In realitate, aplicatiile multi-thread consta in diferite VI-uri, pentru diferite procese.
De exemplu un process rapid controleaza un process de schimbare rapida, cum ar fi un servo-
motor care controleaza o valva. Un process mai lent poate fi necesar pentru a actualize
alarme. Un alt proces lent poate actualize factorii de sensibilitate, care permit ca parametrii
optimi de control sa fie modificati on-line. In cele din urma, ar putea exista un process de
interactiune cu utilizatorul pentru operatorii unui echipament pentru a inspecta starea sub-
sistemelor defecte oprite pentru reparatii, si asa mai departe. In mod clar procesele rapide au
nevoie de prioritate inalta.

Aceste procese includ, de obicei, transferuri de date intre echipament si calculatorul
de control, dar apoi, din nou, doar semnalele de schimbare rapida trebuie sa fie citite la rate
de esantionare ridicate.

Cu Vl-urile Multi-thread 01 Master and Multi-thread 02 se poate simula foarte usor
schimbul de date dintre doua sisteme. VI-ul master citeste variabila globala si afiseaza
rezultatele pentru operator.

Aplicatia:
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Fig.1 VI-urile Multi-thread 01 master si Multi-thread 02
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Fig.3 Sub-VI Sine-wave-generator

|| Eile Edit View Project Eperat; I_ools Wind A File Edit View Project Operate Tools Window Help
| LE) EI ©|l—|_||15ptApphcat|or|.q | 7] i d)l@l @IE uﬂ |15ptAppI\catioﬂ Font |v”!mv'|~:v”¢v'|hé”-_|| 2, ”ﬂ
T T
1T | i
ulti imp ( ucla
T
=40 !0 0
| HH .
acum (ms e )
o [Calculati timpul scurs de la ultima
] Bpelare - dar asigurati-va ca
11 Ey ' perioada de timp maxima este de
% 200 msec.Sistemul de operare nu
j0.00 [va garanta o sincronizare precisa
[N numarater bucla]
1T b5z | [Calculati schimbarea unghiului de rotatie]
lesire fFrec 9
i DELK IDEL) 3
Lt p
= 6283 0.00 heta - unghiul de rotatie
DBL |+/ BDEL |
L R — A" . Generati unda
o] y=ATsinfut); sinusoidala, prin miscarea
oot A N butonului cursor
Posn \_‘\ fesire
DEL ) 1 BDBL | L

mn




wave array globalvi Front Panel

File Edit View Project Operate Tools Window Help

15pt Application Font |vl :mvl Tﬁ:vl 3

File Edit View Project Operate Tools Window Help File _gdit View Project Operate Tools

» |

-

[ —

Fig.5 Simularea schimbului de date dintre sistemele
Multi-thread 01 master si Multi-thread 02




